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Dipartimento di Ingegneria Industriale, Elettronica e Meccanica




Rep. 7/2023
Prot. 290/2023  del 23/02/2023
AVVISO ESPLORATIVO FINALIZZATO ALL’INDIVIDUAZIONE DI UN OPERATORE ECONOMICO PER L'AFFIDAMENTO DIRETTO, AI SENSI DELL’ART.36, COMMA 2, LETT.A) DEL D. LGS. 50/2016 PER LA FORNITURA DI “SISTEMA DI POSIZIONAMENTO MOTORIZZATO DI PRECISIONE A SEI ASSI”


Il Dipartimento di Ingegneria Industriale, Elettronica e Meccanica intende procedere, a mezzo della presente indagine di mercato, all’individuazione di un operatore economico cui affidare direttamente, ai sensi dell’art.36, comma 2, lett.a) del D. Lgs. 50/2016 la fornitura di un “Sistema di posizionamento motorizzato di precisione a sei assi” le cui specifiche tecniche sono dettagliatamente indicate nell’Allegato 1 del presente Avviso. 
Il Dipartimento di Ingegneria Industriale, Elettronica e Meccanica ha individuato quale fornitura più idonea a soddisfare le richieste minime indicate nel succitato Allegato 1 il Sistema di scansione a sei assi offerto dall’azienda tedesca Gampt Ultrasonic Solutions 
L’importo stimato per la fornitura della suddetta fornitura è pari a 22.091,00€– oltre IVA da assolvere in Italia. 
L’obiettivo del presente Avviso è quello di verificare se vi siano altri operatori economici, oltre a quello sopra indicato, interessati ad effettuare la fornitura necessaria, ovvero di individuare eventuali soluzioni alternative. 
La manifestazione di interesse, sottoscritta digitalmente e redatta preferibilmente secondo il fac-simile allegato - Allegato 1, dovrà pervenire esclusivamente a mezzo PEC al seguente indirizzo amministrazione.iiem@ateneo.uniroma3.it entro e non oltre 7 giorni naturali e consecutivi dalla data di pubblicazione del presente Avviso.
Le manifestazioni pervenute oltre il sopraccitato termine, ovvero trasmesse con modalità diverse da quelle indicate, non verranno prese in considerazione. 
Il messaggio di posta elettronica certificata dovrà riportare il seguente oggetto “Avviso esplorativo finalizzato all’affidamento diretto della fornitura di “Sistema di posizionamento motorizzato di precisione a sei assi” per le esigenze del Laboratorio di Acustoelettronica (ACULAB), del Dipartimento di Ingegneria Industriale, Elettronica e Meccanica”.
Allo scopo di verificare la corrispondenza della proposta alle specifiche esigenze dell’Ateneo, l’operatore economico interessato, in possesso dei necessari requisiti di ordine generale, dovrà allegare alla propria manifestazione d’interesse apposita documentazione contenente almeno le seguenti informazioni:
- la descrizione della strumentazione offerta, con puntuale evidenza delle caratteristiche tecniche in conformità ai requisiti minimi definiti nell’Allegato 1;
- la valorizzazione economica indicativa, nei limiti dell’importo stimato;
- l’indicazione della tempistica di consegna della fornitura.
Eventuali informazioni e chiarimenti potranno essere richiesti a mezzo PEC all’indirizzo sopra indicato.
Richieste presentate in modo difforme non saranno considerate. 
Questa Amministrazione procederà ad esaminare le manifestazioni di interesse pervenute, riservandosi di procedere con approfondimenti in merito alle effettive possibilità dell’operatore economico di fornire la strumentazione necessaria secondo le specifiche tecniche di cui all’Allegato 1 e, conseguentemente, di non accogliere quelle valutate, a suo insidiabile giudizio, non idonee o non corrispondenti a quanto necessario. 
Il presente Avviso è finalizzato esclusivamente a una indagine conoscitiva, non vincolante per l’Università, svolta in ossequio ai principi di trasparenza e massima partecipazione, al fine di non falsare la concorrenza.
L’Università si riserva, inoltre, di sospendere modificare o annullare la presente indagine e/o di non dare seguito alla successiva procedura di affidamento.
I dati forniti verranno trattati ai sensi del Regolamento UE 2016/679, esclusivamente per le finalità connesse all’espletamento della procedura in oggetto.
L’invio della manifestazione di interesse presuppone l’esplicita autorizzazione al trattamento dei dati e la piena accettazione delle disposizioni del presente Avviso.
Per quanto non espressamente previsto dal presente Avviso, si rimanda alle disposizioni di legge e contrattuali vigenti in materia, per quanto applicabili.
Il presente Avviso è pubblicato sull’Albo Pretorio on line di Ateneo

Roma, 23/02/2023                                                                IL DIRETTORE
Prof. Andrea Salvatore Sciuto
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ALLEGATO 1
Domanda di partecipazione
AVVISO ESPLORATIVO FINALIZZATO ALL’INDIVIDUAZIONE DI UN OPERATORE   ECONOMICO PER L'AFFIDAMENTO DIRETTO, AI SENSI DELL’ART.36, COMMA 2, LETT.A) DEL D. LGS. 50/2016 PER LA FORNITURA DI “SISTEMA DI POSIZIONAMENTO MOTORIZZATO DI PRECISIONE A SEI ASSI”

All’Università degli Studi Roma Tre
Dipartimento di Ingegneria Industriale, Elettronica e Meccanica
Via Vito Volterra 62 (corpo B) 00146 ROMA
Il Sottoscritto______________________________________________________________________
nato il_______________________ a___________________________________________________
residente a__________________________ in Via_________________________________________
in qualità di_______________________________________________________________________
dell’impresa____________________________________________________________________
tel. _____________________ Indirizzo Posta Elettronica Certificata    _______________________
CHIEDE di partecipare all’avviso esplorativo indicato in epigrafe 
Requisiti minimi della fornitura:
Angle scan drive incl. software incl. power, USB and mass cable. Angle scanner horizontal. Angular (rotary) scanner for aligning hydrophones or ultrasonic transducers in the sound field in a horizontal level very well suited for determining the directional characteristics of transducers and hydrophones in an angular range of +/- 35° positioning accuracy: < 0.1° in combination with the vertical angle scanner, any solid angle can be positioned in the direction of the sound. Angle scanner vertical. Angular (rotary) scanner for aligning hydrophones or ultrasonic transducers in the sound field in a vertical level very well suited for determining the directional characteristics of transducers and hydrophones in an angular range of +/- 35° positioning accuracy: < 0.1°in combination with the horizontal angle scanner, any solid angle can be positioned in the direction of the sound. Tripod set 1 includes: Bosshead; Tripod; Clamp. Ultrasonic gel (250ml) Calibration gauge for sound field scanner Auxiliary device for easy calibration and adjustment of the positioning accuracy of the sound field scanner, determination of the spindle factor and the thread gap Digital gauge with holder for sound field scanner Accuracy: 0,01 mm incl. manual for scanner calibration Coverage for water tank Dimensions: 59 x 46 x 2 cm. Universal holder for transducers  Acrylic tube 30 cm 4 Acrylic tube 10 cm 4.Round rod with cable run for hydrophone Round rod for tube connection Sticker showing the scan directions  Measuring reservoir Acoustic absorber, small area: 110 x 90 mm. 3D sound field scanner positioning system for hydrophones and sensors; for IEC conform measuring of sound beam properties; simple construction for easy and efficient handling; 3-axis, travel path 300 x 350 x 200 mm, step resolution 1.8 μm; max. speed 20 mm/s, positioning accuracy 0.01 mm; Sound field scanning drive SFS630 incl. power, USB, BNC and mass cable motion controller for scanning system VK-62000; for automatic positioning and line -, area - and volume - scan; 3-axis movement and speed selectable directly by front keys; PC connection via USB; functional library (*.dll) for costumized scanning procedures; incl. software "Scanning Drive Toolbox" and MatLab-script; Water tank set includes: Water tank with outlet valve Water drain hose Drain valve Coupling parts, Coverage for water tank hydrophone mounting holder; universal holder for membrane hydrophone;for horizontal and vertical fixing and positioning of hydrophone; incl. fixing assembly for water basin wall, cross clamp and acrylic rod; includes: Round rod for side panel; Round rod for tube connection; Round rod with cable run; Acrylic tube 10 cm; Acrylic tube 20 cm; Acrylic tube 30 cm universal holder for transducers; universal holder for mounting and positioning transducers in the water basin; compatible with the items of the hydrophone holder (VK-62200) and the adjustable holderincludes: Round rod for side panel, Acrylic tube 30 cm ,Universal holder for transducers acoustic absorber large acoustic absorber to prevent reflections and standing waves;impedance matching to water (1.5 MRayl); loss < 20 dB/cm; area 228 x 228 mm
TMAC temporary material and acquisition costs
La merce deve essere consegnata presso il Laboratorio di Acustoelettronica (ACULAB) in Via della Vasca Navale 84 00146 Roma

· Descrizione della strumentazione offerta in conformità ai requisiti minimi:
…………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………….……………………………
· Valorizzazione economica indicativa dell’offerta a corpo pari a Euro________________oltre l’IVA di legge

· Tempi di consegna………………………………………………………………………………
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